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Коллаборативныйробот-помощник



Спроектировал в
САПР Компас 3D

● силовую конструкцию

● гусеничный 
движитель

● роборуку с 5-я 
степенями свободы и 
редукторным захватом 
захватом



Воплотил в 
реальность 

● Раму отфрезеровал, 
остальное распечатал 
на 3D-принтере

● Роборука автономна 
благодаря 
машинному зрению 

Чистые город 
– это красиво!


