[MTPOEKT POBOMYPABbBW




LUEJIb MMPOEKTA

* Mbl poboTOTeXHMKY, a eLle O4YeHb
JIIOOMM XMBOTHBIX, B 0COOEHHOCTU
MypaBbeB. OZ4HaKo 4acTo e341M Ha
COpPEeBHOBaHMSA, a 38 MypPaBbsAMMU
HY>KE€H MOCTOSHHBIN YXOZ4, X HY>HO
KOPMWUTb U A0ANBaTb BOAY B
nouaky. V1 Mmbl 3aganuce Lensbio
pewunTb 3Ty npobnemy
poboToTeXHUYECKNUM NyTeM —
CO34aTb YMHYIO CTAHLMIO, KOTOpas
byaeT nomoraTb yxaxuBaTb 3a
MypaBbaAMMU




CXEMA

Tak BbIr1A4UT S/IEKTPOHHAA CXe€Ma
Hallero npoekTa B Hee BXOAAT:

MnaTta Arduino Uno
Hacoc

ApanBep

A aTumK YPOBHSA XNAKOCTH

Cepsonpusog,




NJTATA ARDUINO UNO

370 Mnata Arduino Uno oHa aBaseTcs
DIGITAL (PWM - MO3rOM Halllel CXeMbl 1 ynpaBaseT
' KaXZblM 3/1EMEHTOM
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HACOC

ITO HACOC, OH OCyLWecTBASIET
MoAKauKY XMUAKOCTU U3
6o/blworo pesepsyapa B NOUKY




JIPAVIBEP

JT0 gpavBep, npeobpasyeT KOMaHAbI
Arduino Uno B paboTy Hacoca
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OATHUK YPOBHA XNAKOCTU

ITO AAaTYMK YPOBHSA XNAKOCTU, OH
yCTaHaB/IMBAETCS B MOUJIKY U
HenpepbiBHO NepeaaeT B Arduino
Uno nokasaHua o Tekyw,em ypoBHe
XNAKOCTU




CEPBOIMNPNBOA

JTO CepBONpPUBO/, OH OCyLlecTBasdeT
nogady KopMa MypaBbsiM




NMPOIPAMMA

* BoT Hawa nporpamMma, anroputm

€O cepBO NWH o 3aAatb yron o

caesyoLWwnin:
* [laT4MK YPOBHS XUAKOCTM HEMPEPLIBHO
R L T nepesaét nokasaHusa B naaty Arduino Uno,

©QO 3apatk Ha UNhpPOBOK NUH 6 3HAUEHWE HW3KWA ¥

eCJ/IM YPOBEHb OMYCKAeTCH HUXe
onpezeneHHOro ypoBHs, rnjarta nojaer

©© sanars wa unpposoi v () suavenve s v CUIHaAN Ha ApaniBep 1 OH 3anycKkaeT Hacoc.

) NUR s MNoakauyka Boabl OyaeT Noka ee ypoBeHb He

AOCTUMHET onpejeneHHOro 3Ha4YeHus.

©0 cepso s (@) sanars yror € ¢ Tak>Xe opraHvM30oBaHO NUTaHKUE Mo TanmMepy.
=es CepBoOnpuBOA OTKPbLIBAETCA Pa3 B
©O cepBo NUH e 3anarb yron o
; onpeziesieHHOe BPpeMs 1 BbICbiNaeT
©® 06HYNWUTL Taiimep
O/}MHaKOBbIE MOPLIUM KOPMA




CMACNBO 3A BHUMAHWE!




