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НАША КОМАНДА 

Участник команды 

Образовательная
организация 



Рама рольганга

Профессиональное просвещение
учащихся через погружение в
профессиональную среду;

1.

Знакомство учащихся с реальными
производственными процессами
на производстве;

2.

Привлечь учащихся к решению
значимых для предприятия
проблем;

3.

Разработка и программирование
алгоритма работы оборудования
модели рольганга и манипулятора
с захватом;

4.

Провести тестовые запуски
основных технологических блоков
модели, скорректировав
программу и конструкцию
оборудования, в случае
необходимости;

5.

Развить у членов команды
познавательные способности,
пространственное воображение;

6.

Изучить необходимые
производственные блоки
технологического комплекса для
изготовления оборудования;

7.

Воспитание уважительного
отношения к людям труда, интерес
рабочим и инженерным
профессиям.

8.

Программная часть

Ролики в рольганге

Технологическая картаЗАДАЧИ ПРОЕКТА

 Неподвижная стойка
 рольганга

Манипулятор с захватом


