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Задачи системы машинного зрения в транспортере-аватаре



Состав системы автоматического управления

• Одноплатный компьютер Raspberry Pi 3.

• Arduino Uno.

• Модуль камеры.

• 3-осевой компас.

• Радио модуль.

• Плата управления электродвигателями.
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