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Команда RobotsScience



Движение 
по линии

Остановка

Встретили 
перекрёсток?

нет

да

Ждать 10 секунд

Есть ли пыль?

да

Разворот

нет

Алгоритм автономной работы робота «МОВ»



Функциональная схема, робота «МОВ»

Mindstorms 
EV3

Arduino
Создаёт импульс для 

инфракрасного 
светодиода датчика пыли

Датчик пыли
Определяет пыль в 

воздухе

Моторы

Датчики цвета

Датчик 
температуры

Вентилятор
Создаёт давление 

воздуха

УФ 
светодиоды
Обеззараживают 

воздух

Силовой 
ключ 

Amperka

Аккумулятор
Используется для 

питания УФ 
светодиодов и 
вентилятора

Мобильное приложение
Позволяет напрямую управлять роботом и 

контролировать состояние воздуха 
(температуру и пыль) дистанционно
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