
Привет!
Я  Дендр˦Бот
версии 3.0

У меня есть коллега - 
автоматизированная 
поливальная машина,
мы работаем совместно

Я трудолюбивый помощник и 
очень люблю сажать деревья -

умею двигаться по маршруту, 
находить места посадки, копать 

землю и размещать саженцы

Наша
функциональная
схема

Руководитель:
Кочмарев Михаил Николаевич

Участники:
Еманов Георгий 
Чех Илья 
Чех Анна

Для работы мы оборудованы 
всем необходимым:

Мы не одиноки,
нас целая команда:

Датчики цвета
и ультразвука

Моторы
колес

Контроллеры
EV3

Управление
подсистемой

WeDo

Датчик
наклона

Механизм 
посадки 

саженцев
Смарт-хаб

WeDo

г. Пенза, ул. Бородина, 16     
www.pflab.ru

● глазами -  датчики цвета и ультразвука
● руками -  плуг, посадочный и

                   поливальный механизмы
● мышцами -  в общей сложности 7

                         разных моторов на двоих
● ощущениями -  датчик наклона

                               и гироскоп
● умом -  смарт-хабы EV3 и WeDo 2.0

Мотор
полива

Мотор
плуга


