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     Автономные автомобили 

становятся реальностью. 

     Мы занимаемся разработкой 

системы автопилота для 

машины-сборщика 

сортированного мусора. 

    Основные наши задачи: 

- сбор и перевозка 

отсортированного мусора на 

специализированных площадках 

в автономном режиме; 

- автономное передвижение по 

городу, с соблюдением ПДД 

(ориентирование в городе по 

различным знакам и 

индикаторам). 

 
 

 


