
БОЕЦ 

Робот представляет собой двухмоторную тележку без редуктора, оснащенную датчиком 

освещенности и датчиком расстояния. 

 

При обнаружении предмета на расстоянии менее заданного едет вперед, иначе вращается на 

месте. Если датчик освещенности обнаруживает под собой белую линию, отступает на безопасное 

расстояние. 

 

 

ПРОГРАММА 

 


