Наша команда называеться Сокол
Робот для соревнований езды по линии выполнен из LEGO на платформе EV3. Он имеет компактный и устойчивый дизайн, обеспечивающий точное движение по линии. С использованием сенсоров цвета робот способен определять позицию линии и реагировать на изменения направления. Программируемый блок EV3 обеспечивает возможность настройки скорости и поведения робота, что дает ему конкурентное преимущество. Светодиодные индикаторы могут использоваться для обозначения состояния робота и его прогресса. Этот робот представляет собой надежное и эффективное решение для соревнований, обеспечивая участникам возможность демонстрировать свои навыки и инженерное мастерство.
